POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Projektowanie uktadéw sterowania maszyn [N2MiBM1-KMiU>PUSM]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Mechanika i budowa maszyn 2/4

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

Konstrukcja maszyn i urzgdzen ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
10 10 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

Wymagania wstepne

Student ma wiedze na temat budowy oraz doboru elementow sktadowych napedéw maszyn i urzgdzen
oraz ich dynamiki. Ma znajomosc¢ opisu oraz dziatania cztonodw automatyki, projektowania uktadow
napedowych maszyn, opis oraz modelowanie ich czesci mechanicznych.

Cel przedmiotu
Nabycie praktycznej umiejetnosci projektowania uktadéw sterowania maszyn i urzadzen.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Student ma wiedze w zakresie modelowania wspomagajgcego projektowanie maszyn obejmujgcg
zatozenia upraszczajgce stosowane w modelowaniu, tworzenie modelu fizycznego uktadu
mechanicznego, formutowanie réwnan modelowych i metody ich rozwigzywania, identyfikacje
parametrow uktadu, metody weryfikacji modelu, zawansowane metody modelowania uktadow
wielorasowych, formutowanie i rozwigzywanie zadan dynamiki, ksztattowanie elementéw maszyn na
podstawie kryteriéw wytrzymato$ciowych, zagadnienia nieliniowe, metody optymalizaciji, zintegrowane
systemy (CAE - Computer Aided Engineering), stosowang do modelowania i obliczania ztozonych
uktadéw mechanicznych z uzyciem metod numerycznych; zna podstawowe pojecia oraz praktyczne
zastosowanie wspotczesnych metod optymalnego projektowania, procedury optymalizacyjne oraz ich



praktyczne inzynierskie zastosowania.

2. Studenr ma wiedze w zakresie dynamiki maszyn.

3. Student zna rodzaje i charakterystyke napedéw maszyn technologicznych, podstawowe metody
doboru elementéw napedéw maszyn technologicznych oraz podstawowe cechy charakterystyczne
napedow. Ma wiedze w zakresie budowy i eksploatacji maszyn i urzgdzen technologicznych do obrébki
plastycznej metali. Zna zagadnienia diagnostyki maszyn, ergonomii.

4. Student ma podstawowg wiedze o cyklu zycia urzgdzen, obiektow i systemdéw technicznych.

Umiejetnosci:

1. Student potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych oraz innych wiasciwie dobranych
zrodet, takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk komunikaciji
miedzynarodowej w zakresie studiowanego kierunku studidw; potrafi integrowac uzyskane informacje,
dokonywac ich interpretacji i krytycznej oceny.

2. Student potrafi pracowac¢ indywidualnie i w zespole, postugiwac sie technikami informacyjno-
komunikacyjnymi wiasciwymi do realizacji zadanh, porozumiewac sie przy uzyciu roznych technik w
zespole i Srodowisku, takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk
komunikacji miedzynarodowej w zakresie mechaniki i budowy maszyn.

3. Student potrafi przygotowac opracowanie naukowe w jezyku polskim i krotkie doniesienie naukowe w
jezyku obcym, uznawanym za podstawowy dla dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, wtasciwych dla
mechaniki i budowy maszyn, przedstawiajgce wyniki wkasnych badan naukowych; potrafi przygotowac i
przedstawi¢ w jezykach: polskim i obcym prezentacje ustng, dotyczacg szczegotowych zagadnien z
zakresu mechaniki i budowy maszyn.

4. Student potrafi oceni¢ rézne warianty projektowe i zidentyfikowac rozwigzanie optymalne
uwzgledniajgc wiele roznych kryteridw.

5. Student potrafi realizowac obliczenia i dobor silnikéw pradu przemiennego synchronicznych oraz
asynchronicznych, obrotowych oraz liniowych w funkcji obcigzen technologicznych, masowych oraz
dynamiki zmian stanow przejsciowych przy uwzglednieniu trybéw pracy (ciggta, przerywana, dorywcza),
dobierac¢ i oblicza¢ przektadnie, prowadnice slizgowe oraz toczne, potrafi okresli¢ wymagania napedéw
do zadania technologicznego, zaprojektowac¢ schemat napedu maszyny technologicznej, dobra¢ silnik do
danego zadania technologicznego.

Kompetencje spoteczne:

1. Student rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces
uczenia sie innych oséb.

2. Student potrafi wspoétdziatac¢ i pracowac w grupie, przyjmujgc w niej rézne role.

3. Student prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu.

4. Student potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob kreatywny i przedsigbiorczy.

5. Student ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwtaszcza rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu, w szczegolnosci poprzez srodki masowego przekazu,
informaciji i opinii dotyczacych osiggniec¢ techniki i innych aspektow dziatalnosci inzynierskiej; podejmuje
starania, aby przekazac takie informacje i opinie w sposdb powszechnie zrozumiaty, z uzasadnieniem
réznych punktow widzenia.

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Zaliczenie na podstawie wynikdw regularnego sprawdzania przygotowania studentéw do zajec, projekt
prostego urzgdzenia realizowany w grupach dwuosobowych.

Egzamin z zakresu wyktadow test 15-20 pytan wielokrotnego wyboru. Ocena 3,0 <50%;60%), 3,5
<60%;70%), 4,0<70%;80%), 4,5<80%;90%), 5,0 <90%;100%).

Tre$ci programowe

Tresci programowe wyktadu obejmujg tematy zwigzane z zagadnieniami dotyczgcymi:

- podziatu, rodzajéw oraz zasady dziatania uktadéw sterowania z réznymi nosnikami informacji,
- typow silnikow stosowanych w maszynach oraz sposobdw ich zasilania,

- rodzajow czujnikow oraz ich roli w uktadach sterowania,

- zasady dziatania, typow oraz podstaw projektowania uktadéw stykowych,

- budowy, zasady dziatania oraz programowania sterownikow przemystowych PLC,

- uktadéw wbudowanych oraz komputerowych systemow sterowania,



- architektur i strategii stosowanych w uktadach sterowania oraz sposobu ich doboru dla danego
zadania,

- zagadnien bezpieczenhstwa urzgdzen elektrycznych,

- podstawy rysunku elektrycznego.

Laboratorium:

- rysunek elektryczny w oprogramowaniu CAD dla elektrykéw,

- projekt stykowego uktadu sterowania prostej maszyny / urzgdzenia z zestawieniami BOM, potczenh i
zaciskow.

Metody dydaktyczne

Wyktad: prezentacja, filmy, przyktady rozwigzan problemow inzynierskich
Laboratorium: ¢wiczenia indywidualne w oprogramowaniu CAD dla elektrykow, projekty w grépach
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 60 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zaje¢ 30 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




